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Informatii de identificare a unitatii de curs

Facultatea: Stiinte Reale, Economice si ale Mediului

Catedra: Stiinte fizice si ingineresti

Codul si denumirea domeniului general de studiu: 071 Inginerie si activitati ingineresti
Codul si denumirea domeniului de formare profesionala: 0710 Inginerie Si management
Codul si denumirea specialitatii: 0710.1 Inginerie si management in transportul auto

Denumirea unitatii de curs: Automatizarea in productie

Administrarea unitatii de curs

Repartizarea orelor
Codul unitatii Credite Total — s = Formade | Limbade
de curs ECTS ore o T S 3 evaluare | predare
o o e’s
o = 15
o - c
Examen Limba
S.09.A.063 5 150 18 12 120 : A ox
(scris) romana

Anul de studii si semestrul in care se studiaza: Anul V, semestrul 9.
Forma de organizare a invatamantului: Cu frecventa redusa.
Regimul unitatii de curs: Optionala.

Categoria formativa: De orientare spre specialitate.

Informatii referitoare la cadrul didactic

Numele, prenumele: Alexandr OJEGOV

m Titlul si gradul stiintific: dr., conf. univ.
Cale Postul: dr., conf. univ., sef laborator stiintific ,Micro- si nanotehnologii”

Localizarea: Universitatea de Stat ,,Alecu Russo” din Balti, aula 5004

‘ ) - l Nr. de telefon: 079215624

E-mail: alexandr.ozhegov@yahoo.com, ozhegov34@agmail.com,

alexandr.ojegov@usarb.md

Localizarea salilor: aula 5017, 314.

Orele de consultatii: Miercuri, 15:00 — 16:30.

Studii: 1998-2001 — bacalaureat, Liceul Teoretic ,N. Gogol”, mun. Balti, profilul real
2001-2006 - studii universitare de licenta, USARB, Facultatea Tehnica, Fizica,

Matematica si Informatica, specialitatea Instruire in inginerie si Informatica
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2006-2007 — studii postuniversitare de masterat, USARB, Facultatea Tehnica, Fizica,
Matematica si Informatica, Specialitatea Inginerie
2008-2012 — studii postuniversitare de doctorat, Universitatea Tehnica a Moldovei,

Specialitatea 242.05 ,Tehnologii, procedee si utilaje de prelucrare”.

Integrarea unitatii de curs in programul de studiu

Disciplina ,,Automatizarea in productie” este prevazuta in planul de invatamint,
ciclul |, studii superioare, la specialitatea ,Inginerie si management in transportul auto”,
studii cu frecventa redusa, in semestrul 9, anul V de studii, facind parte din disciplina de
specialitate optionala.

Scopul acestui curs este dezvoltarea cunostintelor din domeniul tehnologiilor de
prelucrare a materialelor si aplicarea acestor cunostinte in sisteme automatizate
utilizate in diferite procese de productie, care se vor utiliza pentru studierea unitatii de
curs ,Sisteme automatizate in productie”. De asemenea, acest curs este directionat
spre dobindirea atitudinilor specifice robototehnicii si dirijarii numerice a diferitor
echipamente tehnologice pentru prelucrarea, sortarea, transportarea si depozitarea
materiei prime, semifabricatului si produsului finit.

Aceasta unitate de curs reprezinta rezultatul unor preocupari de cercetare
aprofundata a acestui domeniu, care incepe cu explicarea conceptuala a tehnicii
automatizarii, analiza planificarii automatizarii in productie, studiul sistemelor
tehnologice de automatizare, ca mai apoi sa aplice cunostintele dobindite in elaborarea
sistemelor atomatizate in diferite procese tehnologice: elaborarea, prelucrarea
mecanica, sortarea, transportarea, impachetarea si depozitarea materiei prime,
semifabricatului si produsului finit. in finalul cursului se analizeaza domeniile de aplicare
a sistemelor tehnologice de automatizare in productie.

Unitatea de curs este destinata studentilor de la specialitatea ,Inginerie si
management in transportul auto” studii superioare de licenta a Facultati SREM, ca

disciplina optionala, de orientare spre specialitate.

Exigente si competente prealabile
Continutul unitati de curs se spriind pe un sgir de concepte/abilitati
invatate/formate anterior la urmatoarele unitati de curs: ,Fizica aplicatd”, ,Studiul
materialelor”, ,Tehnologia materialelor”, ,Electrotehnica”, ,Mecanica tehnica II”, ,Masini
de producere a sculelor”, ,Planificarea si administrarea producerii”, ,Managementul

producerii”, care se studiaza in anii precedenti de studii.
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Competente profesionale si transversale dezvoltate in cadrul unitatii de curs
In cadrul unitatii de curs studentul poate sa formeze urmatoarele competente:

CP1. Realizarea calculelor, demonstratiilor si aplicatiilor pentru rezolvarea de
sarcini specifice ingineriei si managementului bazate pe cunostinte din stiintele
fundamentale.

CP2. Asocierea cunostintelor, principiilor si metodelor de baza din stiinte tehnice
si economice in scopul modelarii si solutionarii problemelor ingineresti luind in
consideratie economisirea resurselor, protectia muncii si mediului.

CP3. Utilizarea independenta a calculatorului pentru modelarea produselor,
proceselor, fenomenelor, cit si automatizarea sistemelor tehnice in situatji deosebite cu
utilizarea de solutii cunoscute in situatii noi.

CP6. Planificarea, conducerea si asigurarea calitatii proceselor de fabricare
activind in contextul constringerilor tehnico-economice, de timp, de mediu social, etic,
de sanatate in situatii deosebite cu utilizarea de solutii cunoscute in situatji noi.

CT1. Aplicarea regulilor de munca riguroasa si eficienta, manifestarea unei
atitudini responsabile fata de domeniul stiintific si didactic, pentru valorificarea optima si
creativa a propriului potential in situatii specifice, cu respectarea principiilor si a
normelor de etica profesionala.

CT2. Desfasurarea eficienta si eficace a activitatilor organizate in echipa.

Finalitatile unitatii de curs

La finele cursului studentul va fi capabil:

sa defineasca conceptele de baza privind tehnica de automatizare;

sa planifice si sa exemplifice automatizarea diferitor procese tehnologice;

- sa elaboreze constructia si modul de functionare a sistemelor automatizate in
robototehnic3;

sa aplice programarea pentru dirijarea numerica a diferitor sisteme

automatizate;

- sa utilizeze retelelor neuronale in sistemele automatizate.

Continuturi
Nr. . . . . . Ore L.
Tematica si repartizarea orientativa a orelor de curs .
d/o aud. | ind.
1 Introducere in tehnica automatizarii. Sferele de aplicare a tehnicii de 2 8
" | automatizare. Aspectele sociale de aplicare a sistemelor automatizate
Clasificarea sistemelor de automatizare in productie. Elementele
2. . : . . . . 2 8
sistemelor de automatizare. Mecanisme de actionare. Blocuri de dirijare.
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Nr. . . . . - Ore L.
Tematica si repartizarea orientativa a orelor de curs :
d/o aud. | ind.
Senzori
Planificarea sistemelor automatizate de impachetare a produsului.
3. | Magazinarea si paletarea. Automatizarea transportarii. Sisteme 2 8
automatizate de transportare
Tehnica de automatizare cu manipulatorul. Sistemul executiv al
4. | manipulatorului: elementele, articulatiile si parametrii lor. Sistemele de 2 8
coordonate ale manipulatorului: dreptunghiular, polar, unghiular
Cinematica manipulatorului. Problema directd si inversa a cinematicii.
5. | Ecuatia cinematicdi a manipulatorului. Traiectoria manipulatorului. 2 8
Dinamica manipulatorului. Ecuatia dinamica a manipulatorului
6. Mecanisme de actionare a manipulatorului: pneumatic, hidraulic, 2 8
electromecanic
7. | Organele de lucru ale manipulatorului. Apucatoarele 2 8
Schema functionala a robotului industrial. Schema de structura a
8. | sistemului de comanda. Dispozitivele de interfatd a robotului industrial. 2 8
Sistemul informational al robotului
9 Programarea sistemelor automatizate. Functiile de comanda. Aplicarea 5 g
" | retelelor neuronale n sistemele automatizate
Total 18 72
N Tematica si repartizarea orientativa a orelor de laborator Ore . L.
d/o aud. | ind.
1. | Elemente de automatizare a instalatjilor electrice 2 8
2. | Dispozitive pentru cercetari ergonomice 2 8
3. | Sistemul electronic de aprindere a combustibilului 2 8
4. | Proiectarea sistemului de transport pentru linii automate 2 8
5. | Proiectarea miscarii elementelor si a traiectoriei manipulatorului in ) 8
" | sistemele de coordonate dreptunghiulare, polare, unghiulare
6. | Programarea sistemelor automate 2 8
Total 12 48

Strategii / metode de predare si invatare

Pe parcursul studierii unitatii de curs se vor utiliza strategii didactice centrate pe

student: instruire diferentiata, tehnici de dezvoltare a géandirii critice, instruirea prin

problematizare, utilizarea problemelor creative si diverse forme de lucru: frontal, in grup,

in perechi, individual etc. Pentru asigurarea realizarii strategiilor didactice mentionate se

vor utiliza suportul de curs, culegere de prezentéri de sintezd Power Point, consultatii

independente.

Activitati de lucru individual al studentului

Activitatea de lucru individual este o componenta obligatorie a activitati de

instruire si include studiul dupa manualele recomandate si suportul de curs oferit,

documentrea din Biblioteca Stiintificd a universitatii sau internet, in reviste, ziare etc.,

6




precum si elaborarea rapoartelor pentru lucrarile de laborator si pregatirea pentru
prezentarea lor.

Studentii in mod obligatoriu elaboreaza referate cu temele propuse de catre
cadrul didactic la inceputul cursului. Pe parcursul semestrului studentii se vor
documenta suplimentar la biblioteca, prin internet sau manuale de specialitate.

Prezentarea referatelor se va realiza cel tirziu la ultima lectie de lucrari de

laborator.
Distribuirea lucrului individual pe ore

NI Tipul, forma activitatii Nr. Criterii de evaluare
d/o ’ ore

Studiul notitelor de curs, manualelor, Insusirea principalelor notiuni teoretice,
1. culegerilor de probleme, | 15 | cunoasterea problemelor de baza din

chestionarelor, tabelelor. domeniu.

D , o N Completarea listei bibliografice

ocumentarea suplimentara in recomandate mod personal de

2. biblioteca, pe internet, In baza| 25 '

abordare, interpretare si utilizarea

bibliografiei recomandate. A .
noftiunilor teoretice.

o Subiect acoperit in profunzime.
Elaborarea rapoartelor lucrarilor de P P

3. 30 | Structura logica, tratarea structurala,
laborator. -
concluzii.
4. Elaborarea si prezentarea referatului. 50 Logica, expunerea, analiza s
’ prezentarea referatului.
Total 120

Evaluarea
Evaluarea curenta se efectueaza in cadrul prelegerilor si lucrarilor de laborator
prin diverse modalitati: raspunsuri orale, rezolvare de probleme, prezentarea rapoartelor
la lucrarile de laborator (6 lucrari de laborator). Pe parcursul semestrului, dupa studiul a
jumatate din partea teoretica, studentii vor sustine un test de evaluare periodica (durata
testului este de 1 ora 30 minute).
Studentii care vor absenta si cei care vor obtine o notd mai mica decit 5 vor avea
posibilitatea sa sustina repetat testul de evaluare periodica.
La examinarea finala vor fi admisi doar studentii care intrunesc urmatoarele conditii:
- media evaluarilor curente Nec este de cel putin 5;
- nota la evaluarea periodica Nep este de cel putin 5;
- nota pentru activitatea de lucru individual Nj este de cel putin 5.
Nota semestriala Ns se calculeaza ca medie aritmetica dintre aceste trei
componente:
Ns= (Nect Nept Nii) /' 3

Nota semestriala Ns constituie 50% din nota generala la unitatea de curs.
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Evaluarea finald se promoveaza in scris. In cadrul evaluarii finale studentul
poate sa consulte orice informatie prezenta cu el in afara de gadgeturi conectate la
internet si telefonia mobila. Durata examenului este de 1,5 ore conventionale.

Nota generala Ng la unitatea de curs se calculeaza, cu precizia de pina la doua
zecimale, conform formulei:

Ng = 0,5 Ns + 0,5 Neg;
unde Ng - este nota general a unitatii de curs, Ns - este nota semestriala, iar Ne -

este nota de la examen.

Resurse informationale
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nocobue. Mockea: MHdpa-UHxeHepusa, 2022, 168 c. ISBN: 978-5-9729-1071-7.
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ANEXA 1. Mostra de test la evaluarea finala a unitatii de curs

Universitatea de Stat ,,Alecu Russo” din Balti
Facultatea Stiinte Reale, Economice si ale Mediului

Aprob
Seful catedrei Stiinte fizice si ingineresti
dr., conf.univ. V. Besliu

Test de evaluare periodica la unitatea de curs ,,Automatizarea in productie”
a sudentului (-ei) gr. IM51R
studii cu frecventa redusa

1. Exemplificati clasificarea cuplurilor cinematice dupa gradele de libertate (5
puncte).

2. Prezentati exemple de organe de lucru a manipulatorului robotului industrial (5
puncte).

3. Explicati constructia si principiul de functionare a senzorilor (traductoarelor) de
nivel capacitativi (25 puncte).

4. Lamuriti, dupa schema electrica de principiu, functionarea sistemului electronic
de aprindere a combustibilului in automobile (15 puncte).
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5. Determinati (prin metoda grafica) viteza maxima a mecanismului, graficul
deplasarii caruia este prezentat mai jos (10 puncte).
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Total: 60 puncte

Nota

4

5

6

7

8

9

10

Puncte

0-5

6-12

13-19

20-24

25-32

33-40

41-45

46-50

51-55

56-60

Data:

Examinator
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